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Primer Sistema de Telecomando de estas caracteristicas funcionando en Mineria a nivel mundial
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Tronadura Teleoperada
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Robots para ambientes no
estructurados, colaborativos y
adaptativos

Un ambiente no estructurado es una zona de trabajo al alcance de un
robot fijo o moévil, cuyos objetivos y el entorno de interaccidon no son

modelables.
Esto implica que las operaciones del robot no pueden ser controladas por

algoritmos orientados a posicidn, se trata de controles orientados a
fuerza.
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En sintesis: estamos cruzando un umbral que vuelve viables
aplicaciones completamente nuevas:
é....y en este juego como se juega?
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